
Robótica Industrial
La robótica combina la ciencia y la tecnología para crear máquinas 

inteligentes capaces de interactuar con el mundo.



Tipos de Sensores

• Posición

• Proximidad

• Velocidad

• Aceleración

• Carga y Presión

• Temperatura

• Flujo

• Nivel
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Tipos de Sensores

Temperatura
Dioxido de 
Carbono

Humedad Ocupancia Luz Flujo de Aire
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Electroquimico
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Sensores y Monitores





























Sensores de Rango/Distancia



• Transductor Ultrasónico (transductor 
piezoeléctrico) es un dispositivo que 
convierte energía eléctrica en ultrasonido

• Luego de recibir el eco del sonido (Onda de 
presión) de regreso de la superficie, el 
transductor ultrasónico convertirá el sonido 
en energía eléctrica la cual puede ser 
medida.

• El Ultrasonido son ondas de sonido por 
encima del rango normal de audición del ser 
humano (mayor de 20K hertz).

Transductor Ultrasónico

sonar

http://en.wikipedia.org/wiki/Ultrasound
http://www.hitechnicstuff.com/URpage.htm


• La velocidad del sonido en el aire es de  331 m/sec a 0oC y 343 m/sec a 20oC .

• El sensor digital calcula la distancia entre el objeto y el sensor.

• X = Vsonido . T

Donde: 

Vsonido = velocidad del sonido  

t = 0.5 (Tiempo de vuelo)

X = Distancia entre el sensor y objeto

• El Rango del sensor varia entre 5 cm a20 m

• El Sensor no es apropiado para cortas distancias

Transductor Ultrasónico



Sensores de Rango/Distancia



Aplicaciones

▪ La tecnología puede ser usada para medir: 
• Velocidad y dirección del viento (anemómetro), 

• Velocidad en el agua o aire

• Medición de tanques

• En robots Detección de obstáculos

• Alarma de intrusos

• Pruebas no destructivas

Transductor Ultrasónico



























Sensores de Luz
Fotoresistor LDR

Un LDR es un resistor que varía su valor de resistencia eléctrica dependiendo de la 
cantidad de luz que incide sobre él. Se le llama, también, fotorresistor o 
fotorresistencia. 



Convierte luz en voltaje o corriente
38

Fotodiodo
A diferencia del LDR o fotorresistencia, el fotodiodo responde a los cambios de oscuridad a 
iluminación y viceversa con mucha más velocidad, y puede utilizarse en circuitos con tiempo 
de respuesta más pequeño. 

Sensores de Luz



IR Infrared Obstacle 
Avoidance Sensor 
Module 

Soil Hygrometer Detection 
Module Soil Moisture 
Sensor

Microphone Sensor 

Digital Barometric 
Pressure Sensor Board

MQ-2Gas Sensor Module Smoke 
Methane Butane Detection

SW-420 Motion Sensor 
Module Vibration Switch 
Alarm 

SensoresSensores



Humidity and Rain 
Detection Sensor 
Module 

IR Infrared Flame 
Detection Sensor Module

Accelerometer Module 

SensoresSensores



Detector de Movimiento

La Salida del detector varía entre 3.29V a 2.55V al colocar un led y 

resistencia en serie de 1.8 K Ohm

• 3.29 Volt No hay presencia 

• 2.55 Volt el dispositivo censó movimiento



Sensores de Temperatura

Temperatura

Dilatación TérmicaPirómetros 

Termopares 

RTD’s y Termistores 

Fibra Óptica

De Estado Sólido



Sensores de Presión Tipos

• Presión Diferencial
• Mide la diferencia entre dos presiones

• 2 entradas

• Absoluta
• La presión es relativa al vacío o a una 

referencia (nivel del mar) 

• 1 Entrada



Acelerómetro

• Un acelerómetro es un dispositivo que mide la aceleración 
en forma indirecta. En lugar de medir la aceleración de 
coordenadas ( rata de cambio de velocidad) , el 
acelerómetro ve la aceleración asociado con el fenómeno 
de peso experimentada por cualquier masa de ensayo en 
reposo en el marco de referencia del dispositivo de 

acelerómetro.

• Por ejemplo, un acelerómetro en reposo sobre la superficie 
de la tierra medirá una aceleración g = 9,81 m/s2 recta 
hacia arriba, debido a su peso. Por el contrario , los 
acelerómetros en reposo en el espacio exterior medirán 
cero.



Acelerómetro, como funciona

• Mecánicamente el acelerómetro se comporta 
como un amortiguador de muelle de masa.

• Bajo la influencia de la gravedad o la aceleración, la 
masa de prueba se desvía de su posición neutral.

• Esta desviación se mide de una manera analógica o 
digital

Capacitiv
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Acelerómetro Aplicaciones

• Puede ser usado para sensar 
orientación, vibración y choques.

• Utilizado en equipos electrónicos como 
el Wii y iPhone como entrada.

• La Aceleración integrada una ves da la 
velocidad y la segunda integración da 
la posición.

• El proceso de integración no es preciso e 
introduce error en la velocidad y 
posición.   



Giroscopio

Un giroscopio es un dispositivo para medir o mantener  la 
orientación, basado en los en los principios de momento angular. 
Mecánicamente, un giroscopio es una rueda que gira o disco en el 
que el eje es libre de asumir cualquier orientación.
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